
机器人编程教育解决方案机器人编程教育解决方案
全流程实践教学，从仿真到真实机器人



100% 在线教学平台
浏览器即用（无需安装）

零环境配置

跨平台支持（任意电脑）

平台形态
学习者无需任何本地安装或环境配置，

加速机器人学习过程。



Notebook

概念讲解

Code Editor

代码编辑器

Simulation

仿真机器人

Terminals

终端

一体化学习环境 NVIDIA 

Isaac Lab

Debugging

Tools

Robots



技术环境

在线 ROS 编程环境

机器人仿真系统

支持 NVIDIA Isaac Lab 在线运行

云端计算与运行



教学模式

平台采用以实践为导向的教学模式，学生在仿真机器人

上进行大量动手练习，有效提升学习效率和教学效果。

同时支持远程连接真实机器人，学生可将课程所学直接

应用于真实机器人系统，实现从理论到实践的完整教学

闭环。



学生在同一平台中完成

建图（Mapping）与导航（Navigation）学习，
从仿真环境到真实机器人，实时验证学习效果。



一键连接真实机器人



概念 → 代码 → 仿真 → 真机



www.theconstruct.ai

立即体验立即体验


